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Zakaz uplného i caste¢ného kopirovani tohoto navodu k pouziti bez svoleni vyrobce. Vyrobce tyto
informace neustale doplfiuje a vyhrazuje si pravo Upravy této listiny bez povinnosti ozndmeni za
predpokladu, Ze timto jednanim nezpulsobi ohroZeni bezpecnosti.

© 2008 -Autorem textu, ilustraci a obalu je: Tipolito La Zecca. Texty mohou byt reprodukovany celé,
pokud je zminén jejich autor.
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OBECNE INFORMACE

UCEL NAVODU K POUZITI

Tato uzivatelska prirucka byla potizena vyrobcem a musi byt dodavana spolu se zafizenim, aby se
stala zdrojem potfebnych informaci pro ty, ktefi byli povéreni k praci se zatizenim v rdmci svéfeného
rozsahu.

UZivatelé tohoto ndvodu musi kromé peclivého prozkoumadni technické stranky véci také informace v
ném obsazené disledné dodrzovat.

Tyto informace jsou dodavany vyrobcem v plvodnim jazyce (italStina) a mohou byt z dGvodd plnéni
legislativnich a/nebo obchodnich poZadavki prekladany také do cizich jazyka.

Kratky ¢as vénovany procteni manualu pomuzZe predejit ohroZeni poskozeni zdravi, ohrozeni osob,
nebo zplsobeni hmotné Skody.

Uchovejte tuto uzivatelskou pfirucku po celou dobu Zivotnosti zafizeni na dobfe znamém a
pfistupném misté, aby mohla byt neustale k dispozici, kdykoliv je to nutné.

Nékteré informace a ilustrace v tomto manudlu nemusi naprosto souhlasit s verzi zatizeni, kterou jste
zakoupili. To vSak nebude branit funkénosti zafizeni.

[ ]
Vyrobce si vyhrazuje pravo provést v manualu zmény bez povinnosti jejich oznameni spotrebiteli.

Pro zdlraznéni nékterych vyznamnych ¢asti v textu, nebo nékterych dilezitych specifik, bylo pouzito
symbold, jejichZ vyznam je popsdn nasledovné.

T

Symbol upozoriiuje na situace vysokého nebezpedi, které pokud vzniknou, mohou vdzné ohrozit
zdravi, nebo bezpecnost osob.

Symbol oznacuje, Ze je nezbytné nutné prijmout opatreni, aby nedoslo k ohroZeni zdravi osob, ¢i k
riziku vzniku ekonomickych Skod.



Symbol oznacuje technické informace zvlastni bezpeénosti, které nesméji byt opomenuty.

uzivatelska ptirucka 5

IDENTIFIKACE VYROBCE A ZARIZENI

Identifikaéni §titek, ktery je oznadeny popisem STITEK se nachdzi pfimo na zafizeni. Na ném
IDENTIFIKACE jsou uvedeny odkazy a vSechny nezbytné nutné identifikacni idaje bezpecného
provozu.

A-ldentifikace vyrobce.
B—Oznaceni o shodé CE.
C—Model / vyrobni ¢islo / rok vyroby.

D-Technické udaje.

IT

ZPUSOBY ZADANI PODPORY

Mate-li jakykoliv poZadavek, obratte se na zdkaznicky servis vyrobce, nebo na jedno z autorizovanych
stredisek.

Pti kazdé Zadosti o technickou podporu uvadéjte Udaje z identifikacniho Stitku, pfibliznou dobu
pouzivani a typ vady.
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TECHNICKE INFORMACE
OBECNY POPIS ZARIZEN{

Zafizeni je robot uréeny pro automatické sekani zahradni travy a travnik( u obydli v kteroukoliv denni
dobu.

Je maly, kompaktni, tichy, vodé odolny a snadno prenosny na jiny druh sekaného povrchu.

Béhem své prace robot provadi sekani travy na plose ohranicené podlahou a/nebo prekazkami (jako
napft.: ploty, zidky atd.). Pokud robot narazi na misto, kde chybi trava, nebo misto, kde se nachazi
néjaka prekazka, zméni smér a vyda se novym smérem.

Diky zakladni funkci robota (“random”), robot provede automatické a Uplné posekani ohrani¢eného
travniku (viz. obrazek).

Maximalni povrch travniku, ktery robot mizZe posekat, je stanoven na zakladé faktorll, z nichz témi
nejzakladnéjsimi jsou:

charakter povrchu (nepravidelné plochy, nerovné povrchy, nestejné plochy, délené plochy apod.)

charakter travniku (typ a druh travy, vihkost atd.)

stav britu (dostatec¢né naostreny brit, bez zbytk(d a povlakd atd.)
[ ]
model robota a druh pouZzitych baterii

Verze robota L50EU je dodavana s lithiovou baterii, kterd garantuje vétsi trvanlivost a umoznuje
sekani ploch az do velikosti 400 m2 (4300 ctverecnich stop).

IT
FUNKCE RANDOM
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ZAKLADNI CASTI

A—Akumuldtorova baterie: slouzi k pohonu motoru bfitu a k pohybu kolecek.
B—Napdjeni: slouzi k dobijeni, nebo udrzeni nabiti baterie (A).
C—Elektronicka karta: kontroluje automatické funkce robota.

D—-Ovladaci panel: slouzi k nastaveni a zobrazeni moznych funkci robota.
E—Sekaci bfit: provadi sekani travniku.

F—Elektricky motor: uvadi do pohybu sekaci bfit (E).

G—Elektricky motor: jeden motor uvadi do pohybu skupinu kol vpravo, zatimco druhy skupinu kol
vlevo.

H-Senzory: slouzi k rozpoznani charakteristik povrchu, na kterém robot praveé pracuje.

FG

CE

H

H

LOW BATTERYPAUSE
S ARS OP

HIGH BATTERY
ONOFFON

D
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TECHNICKE UDAJE

Popis

Model

L50EU

Maximalni doporuceny povrch, ktery mize byt sekan
Denni cyklus

Prace

m2 (stopy Ctverecni) 400 (4300 ctverecnich stop)
Vlastnosti

Rozmeéry (B x A x P) mm (palce) 409 x 199 x 335 (16,10 x 7,83 x 13,19 palce)
Vaha robota (Vcetné baterie) kg 7,9

Vyska sekani (Min-Max) mm (v)

34-40 (1,34-1,58 palce)

nastavitelné pomoci 1 podlozky o tloustce 6 mm. (0,24 palce)
Primér bfitu o ¢tyfech hranach mm (palce) 250 (9,84)
Pohon 4WD

Elektrické motory V cc (25,2V)

Rychlost sekaciho bfitu RPM 4000 Sekani 2200 Udrzeni
Rychlost pohybu Metry/Minuty 16 (52,48 stop)
Maximalni doporucované stoupani

©27° Na zakladé stavu travnatého povrchu

Teplota prostredi

v chodu

-10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)

Elektrické vlastnosti

Napajeni

(lithiové baterie)

Trida 2 (Vin 90 - 264Vac)



AC current (typ.) 1.2A/115Vac 0.7A/230Vac
Input Frequency range 47 - 63Hz
Typ akumuldtoru a nabijecky
Dobijitelna baterie

Litio-lone

V-A 25,2V - 6,9Ah

Nabijecka V-A 29,3 Vcc - 2,0 Ah
Minimalini ¢as

a druh nabijeni

3 hodiny - Manudlni
Bezpecnostni zastaveni bfitu
Kontrolka pfevrZeni ve vybaveni
Kontrolka zvednuti ve vybaveni
Vybava

Rozpoznavaci kontrolky

tradva (patentovdno)

C.6

Sériové nastaveni bfitu

Senzor rozpoznani

posekané travy (patentovano)
Sériové dodavané

Prislusenstvi pro ohranic¢eni povrchu dodavané na objednavku

Primérny cas prace* 3,5 hodiny

IT
* Zavislé na stavu travy a travnatého povrchu.
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BEZPECNOSTNi INFORMACE BEZPECNOSTNi INFORMACE

BEZPECNOSTNi NORMY

Vyrobce se v prlibéhu projektovani a konstrukce vyrobku zaméfil predevsim na hlediska rizik
poruseni bezpecnosti a nasledky takového poruseni na zdravi osob, které se zatizenim zachazeji.
Kromé zdkonem predepsané bezpecnosti vyrobce pfijal vSechna “pravidla dobré technické
konstrukce”. U¢elem téchto informaci je vzbudit ve spotiebiteli zdjem o zasady predchazeni rizikam.

Opatrnost je nenahraditelna. Naroky na bezpeéné zachazeni jsou kladeny také na pracovniky, ktefi se
zafizenim zachazeji.

Pfed pouzitim robota je nutné pozorné precist manual a ujistit se, Ze veskeré informace v ném
obsaZené jsou jasné, zvlasté pak co se tykd ¢asti vénované bezpecnosti.

Ctéte pozorné instrukce uvedené v pfilozeném navodu a na pfistroji. Mimoradnou pozornost vénujte
instrukcim vénovanym bezpecnosti. Chvilka ¢asu vénovaného studiu ndvodu muze predejit
neptijemnym nehoddm. KdyZ uz se néco stane, je pozdé pfipominat si néco, co se mélo udélat.

Provést vyjmuti a manipulaci dle instrukci uvedenych pfimo na obalu zafizeni, instrukci uvedenych na
zarizeni a dle instrukci v uZivatelské priru¢ce dodavané vyrobcem.

Vénujte pozornost vyznamim a Stitk(im na pfistroji, vSimnéte si, jaky maji tvar, barvu a bezpecénostni
Ucel. Udrzujte je v Citelném stavu.

Pouziti sekacky je povoleno pouze osobam, které znaji jeji funkce a které precetly a pochopily smysl
navodu k pouziti.

PouZivejte zatizeni pouze k Ucelim predepsanym vyrobcem. PouZiti pfistroje pro jiny ucel, nezZ je
predepsano, mlze privodit ohroZeni bezpecnosti a zdravi osob, nebo zpUsobit hmotné skody.

Drive, neZ sekacku pouzijete, ujistéte se, Ze na travniku nejsou predméty (hracky, vétve, obleceni
atd.).



Abyste se vyhnuli moznému poruseni bezpecénosti, ujistéte se, Ze béhem prace se v misté nenachazi
osoby jako: déti, staré osoby, nebo osoby s télesnym omezenim a také domadci zvifata. Z tohoto
dlivodu se doporucuje nastavit ¢as prace robota v odpovidajicich hodinach.

Nikdy nedovolte sezeni na robotu.

Nikdy nezdvihejte robota, abyste se béhem jeho chodu podivali na sekaci bfit.

Nedavejte nikdy pod zapnuté, nebo pohybuijici se zafizeni ruce a nohy, obzvlasté ne pod kolecka.
°

Neposkozujte a nesnazte se obejit funkénost nainstalovanych bezpeénostnich mechanizm.
Takovéto jednani miZe vazné ohrozit bezpecnost, nebo samotné zdravi osob.

Udrzujte sekacku ve vhodném stavu a provadéjte udrzbu dle doporuceni vyrobce. Vhodna udrzba
pomuze lépe vyuZit vlastnosti zafizeni a prodlouzi jeho Zivotnost.

Drive, neZ se pustite do jednoduchych oprav, nebo sefizovani pfistroje, které jsou i v kompetenci
uzivatele, presvédcte se o odpojeni pfistroje z elektrického napajeni. UZivatel je povinen v pfipadé
opravy zajistit veskeré bezpecnostni podminky, které jsou uvedeny v navodu k pouziti, obzvlasté
pokud je zasahovano do spodni ¢asti sekacky, dle instrukci vyrobce.

Pouzivejte osobni ochranné pomlcky doporucené vyrobcem, obzvlasté pokud je zasahovano do
britl, nebo sekaciho disku, pouZivejte ochrannych rukavic.

Pfed vyménou baterii odmontujte bfit.

Technici, ktefi provadéji opravy v obdobi provozu robota, musi byt technicky vyskoleni v oboru a

sve

musi mit znalosti v pfisluSném oboru. Pfipadna nekompetentnost téchto osob muze zapficinit
ohroZeni bezpecénosti, nebo ohroZeni zdravi ¢i osob.

[ ]
Vyrobce je zprostén jakékoliv odpovédnosti, paklize nebude pouzZito ne-origindlnich nahradnich dild.



Nahradte opotiebené soucastky jinymi origindInimi soucastkami, aby byla zachovana pozadovana
funkénost zatizeni.

NepouZivejte zatizeni pokud prsi, nebo v ptipadé pfilis mokrého travniku.
[ ]

Je zakazano pouzivat zafizeni ve vybusném, ¢i hoflavém prostredi.

IT

BEZPECNOSTNI VYBAVA ROBOTA

1. Kontrolka zvednuti

Pokud se robot zdvihne od zemé, bfit se zastavi za dobu kratsi nez 2 vtefiny.

2. Narazniky

V ptipadé narazu do pevné prekazky robot zastavi jizdu a vyda se opacnym smérem od prekazky.

3. Naklonometr

V situaci, kdy robot pracuje v jinak naklonéném terénu, nez je technicky mozné, nebo v pripadé, kdy
mu hrozi pfevrZeni, robot se zastavi a naddle stejnym smérem nepokracuje, vyhne se spadu a
pokracuje opacnym smérem.

4. Bezpecnostni vypinac chodu

Vypinac ¢ervené barvy se nachazi na vrchni ¢asti karoserie. Pokud dojde ke stisknuti tohoto tlacitka
béhem chodu pfistroje, dojde k okamzitému zastaveni do 2 vtefin.

5. Ochrana prepéti

Kazdy z motoru (bfitu i kol) je neustale monitorovan v priibéhu své ¢innosti proti prehrati. Pokud

k tomuto dojde v motoru kol, robot se vyda opacnym smérem. Pokud napéti pretrvava, robot se
zastavi a vyda chybovou hlasku. Pokud se vyskytne prepéti v motoru bfitu, mohou nastat dvé
varianty fesSeni problému. Pokud parametry odpovidaji prvnimu stupni, robot se uvede do nouzového
chodu, aby uvolnil sekaci brit. Pokud parametry odpovidaji druhému stupni ochrany, robot se zastavi
a vyda chybovou hlasku motoru.

11
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BEZPECNOST PRO CLOVEKA A ZIVOTNi PROSTREDI PRI LIKVIDACI

IT

Nevyhazujte Skodlivy material do Zivotniho prosttedi. Provedte likvidaci dle platnych a odpovidajicich
zakond.

Dle smérnice RAEE (O odpadech zpUsobenych elektrickymi a elektronickymi zafizenimi) je uzivatel
povinen v pripadé likvidace provést tfidéni elektrickych a elektronickych sou¢astek a dopravit je do
sbérnych stredisek, nebo je v jesSté namontovaném stavu predat prodejci pfi dalSim nakupu.

Vsechny ¢asti musi byt oddéleny a zpracovany specifickym zplsobem dle opatfenych znacek o
materialech.

Nezakonna likvidace odpadu z elektrickych a elektronickych zafizeni (RAEE) bude souzena zakony
zemé, ve které bylo prokazano takové poruseni.

Dle evropskych smérnic (2002/95/CE, 2002/96/CE, 2003/108/CE) na Gzemi italského statu, jako
pfiklad, byl vydan predpis (€. 151 z 25. cervence 2005) ktery v pfipadé poruseni udava pokutu ve vysi
2000-5000 Eur pfi takovém poruseni.

Odpady z elektrickych a elektronickych zarizeni mohou obsahovat nebezpecné latky potenciondlné
jedovaté pro Zivotni prostfedi a pro zdravi osob. Doporucuje se provést likvidaci predepsanym
zpUsobem.

BEZPECNOSTNI SIGNALIZACE

Signal nebezpedi: znamen3, Ze je nevhodné pfiblizovat se k bfitu, pokud je sekacka v chodu.

uzivatelska ptirucka
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INSTALACE INSTALACE

ROZBALENI A ZABALENI

Zatizeni je dodavano v obalu. Pfi rozbalovani obal opatrné odstrarite a zkontrolujte neporusenost
vSech ¢asti.

Na obalu jsou uvedeny veskeré informace potiebné k manipulaci se zafizenim.

Obsah baleni

A —Robot

B —Napadjeni

C —Souprava podlozek

D —UZivatelska pfirucka

Seznam obsahuje pouze sériové dodavané komponenty. Zkontrolujte mnoZstvi a neporusenost
vybavy.

Uschovejte obal pro dalsi uziti.
IT

ROBOT

KRABICE OBALU

NAVOD

SOUPRAVA PODLOZEK NOZE
PRO NASTAVENI VYSKY
SEKANI

ADAPTER

sitfovy

A

B



D
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PLAN INSTALACE ZARIZENI

Instalace robota si nevyzaduje obtizné ukony, ale je tfeba vénovat kratkou pozornost vybéru
nejvhodnéjsiho mista pro adaptér a vybéru pracovni plochy, kde bude robot pracovat.

Umistéte napdjeci soupravu do snadno pristupného mista.

— Napdjeni musi byt umisténo na vétraném misté a ochranéno pred atmosférickymi jevy a pred
pfimym sluncem.

— Napdjeni nesmi pfijit do pfimého kontaktu s podlahou a s vlhkymi plochami.

Abychom se mohli ptipojit k elektrické siti, je nutné, aby v blizkosti pfipojeni byla pfipravena zasuvka.
Ujistéte se, Ze elektrické pripojeni je shodné s platnymi normami.

Je vhodné umistit napajeci soupravu do dobfe vétrané skriné (vnéjsi, nebo vnitini) a
s uzamykatelnym zamkem, aby byl tak pfistup umoZnén pouze autorizovanym osobam.

uzivatelska prirucka 14



PRIPRAVA A VYMEZEN{ PRACOVNI PLOCHY

Pfiprava travniku k sekani

1. Ujistéte se, Ze travnik, ktery ma byt sekdn, je rovny a nejsou v ném prohlubné, kameny, nebo jiné
podobné prekazky. V opacném pripadé provedte Upravu povrchu. Pokud odstranéni predmétd neni
mozné, zajistéte zamezeni pristupu k témto mistdm.

2. Ovérte, Ze vSechny plochy travniku nepfesahuji pfipustné stoupani (viz “technické udaje”,
strana 10).

Robot se uvnitt plochy pohybuje samostatné diky senzoriim, které jsou schopny rozpoznat travnaty
povrch. Zahrada musi byt zkontrolovana a pfizplsobena tak, aby robot mél dostatek prostoru pro
rozpoznani mist, kde trdva chybi. Hledte bedlivé na bezpecnostni pokyny uvedené nize.

IT

OMEZENI / KRYTI
OK

ZIDKA

minimalni vyska

9 cm/ 3,5 palce
DLAZDENI

minimalni Sirka
25cm /9,8 inc.
PLOTOVE OBLOUCKY

Druhy vymezeni/zabrany, které Ize pouZzit k presnému vymezeni pracovni plochy robota.

Robot potfebuje pruh sSiroky alespon 25 cm (9,84 palce) bez travy, aby jej rozpoznal a mohl zménit
smér jizdy. V pripadé travnikd s chodnikem ¢i obrubnikem musi byt jejich Site alespon 25 cm (9,84
palce). Obrubniky nizsi nez 25 cm (9,84 palce) musi byt ohraniceny jinou bariérou, nebo upraveny, jak
je uvedeno na obrazku, aby je robot mohl zaznamenat.

Sirka

minimalni 25 cm / 9,8 palce



OK
DLAZDENI
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vyska

minimalni 9cm / 3,5 palce
OK

ZIDKA

OK

PLOT

PLOT

Obvodova zidka vymezujici pracovni plochu. Zidka musi mit vySku minimalné 9 cm (3,54 palce).

evvs

vymezena plotem.
NE

PROHLUBEN
PROHLUBEN

Pracovni plocha nesmi byt vymezena prohlubnémi nebo dirami, které se nesmi nachdzet ani uvnitf
sekané plochy.

Pred uvedenim do provozu zkontrolujte, zda-li nejsou na travniku pritomny predméty jako hracky,
malé kaminky, vétve, nebo zavlaZovace, které vycnivaji nad povrch plochy a mohly by zabranit
spravnému fungovani, ¢i zplsobit poskozeni bfitu.



llustrace znazornuiji priklad vnitfnich a okrajovych prvk( spravné uzplisobeného pracovniho terénu.
Tam, kde se vyskytuji predméty jako kofeny, odhalené draty, je nutné takové misto ohranicit prvky,
jakymi jsou napfiklad: dlazdéni, zidky, nebo zabrany, a to zplsobem, aby nedoslo k poskozeni robota.

Neni tfeba ohranicovat prvky typu: stromy, kily apod., které nejsou normalnimu provozu robota
prekazkou.

OK
PREKAZKY
IT

OK
OCHRANA

Zamezte ponechani neohranic¢enych mist, kterad by mohla robotu zabranit v préci v pracovnim
prostoru: kofeny, venkovni potrubi, pracovni nastroje apod.

NE
KORENY
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STOUPANI

Ovérte, Ze vSechna mista travniku nepresahuji pripustna stoupani (viz “technicka data”, strana 10).

Oblasti, kde je vétsi stoupdni, nebo povrch neodpovidd vhodnému povrchu pro préci robota (viz.
nasledujici body), nemohou byt sekany. V pfipadé vyskytu téchto oblasti se je snazte upravit.

Senzory, kterymi je robot vybaven, umoziuji rozpozndani takovych mist, a pokud na né robot narazi,
zméni smér své jizdy, aby mohl pokracovat v praci. Nicméné pro dalsi bezpecnost robota je lepsi tato
mista upravit.

| pres stoupani do limitu schldnosti se doporucuje pfi prvnich uZitich robota kontrolovat.

IT

Robot se vyporada s nerovnostmi s ndklonem do 27° za predpokladu, Ze tento ndklon ma minimalni
délku jednoho metru.

OK

mezi 0° a +27°

Im.

vétsinez 1m / 39,3 palce
+27°

STOUPANI

OK

Im.

vétsinez 1m / 39,3 palce
mezi 0° a -27°

-27°

KLESANI
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PRUDKE SVAHY

V pripadé nahlé zmény sklonu terénu (vice nez 15°) jej systém rozpozna jako abnormalni situaci,
zmeéni smér jizdy bezpe¢nym smérem a pokracuje v sekdni travniku.

Jako nahla zména sklonu terénu bude také rozpoznana nahla pritomnost strom( s pozvolné
vzrlstajicim kmenem smérem od zemé, nebo pfitomnost podobné tvarovanych kamen( uréenych
k ohraniceni zahonu.

| pres stoupani do limitu schidnosti se doporucuje pfi prvnich uZitich robota kontrolovat.

IT

Robot umi zdolat nerovnosti terénu az do naklonu 15° v ptipadé, Ze k nim dochazi pozvolna.
KLESANT

OK

mezi 0° a -15°

-15°

OK

STOUPANI

+15°

mezi 0° a +15°

Oblasti, které vykazuji ndklon presahujici pfipustné hodnoty, nemohou byt robotem sekany.
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VYSKYT MOZNYCH VNITRNICH PRVKU NA PRACOVNI PLOSE

A PRISLUSNE BEZPECNE VZDALENOSTI

IT

Sirka

dlazdéni

minimalné 25 cm / 9,8 palce
vyska zidky

minimalné 9 cm / 3,5 palce
ochranné obloucky
VHODNA UPRAVA JEZIRKA
Sitka netravnatého povrchu
minimalné 50 cm / 19 palc OK
VODA

Horni obrazek ukazuje podobu spravné ohranic¢ené pracovni plochy pro spravné fungovani robota.

UPRAVA NEVHODNEHO JEZIRKA

Sirka

dldzdéni

méné nez 25cm / 9,8 palce
vyska zidky

mensi nez 9cm / 3,5 palce
Sitka terénu

méné nez 50 cm / 19,6 palce
vyskyt terénu bez tradvniku NE

VODA



Horni obrazek predstavuje Spatné upravenou pracovni plochu, na které robot nem(ze spravné
pracovat.
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PRVNI NABITI BATERIi

Umistéte robota do blizkosti nabijeciho mista.

1. Ujistit se, Ze nabijeci soustava je pfipojena k napéti o hodnotach (110V nebo 220V).
2. Pfipojte Cerny kolicek ke kolecku s cernym symbolem “-”.
3. Pripojte cerveny kolic¢ek ke kolecku s ¢ervenym symbolem “+”.

Jakmile dojde k propojeni s napétim, robot se automaticky zapne a zobrazi Uroven nabiti baterie. (viz
“vyznamy kombinaci led kontrolek”, strana 25).

Po dokoncéeni nabijeni odpojte nejprve ¢erveny kabel a poté kabel ¢erny. Stisknéte tlacitko “OFF”.

IT

Spravné pripojeni kontakt nabijeni ke kontaktlim, které se nachazeji na kolech robota.

LOW BATTERY

PAUSE

HIGH BATTERY

ON

OFF

ON

Obrazek znazornuje spravnou instalaci mista pro nabijeni robota.

Baterie musi byt pfi prvnim nabijeni nabijeny nejméné po dobu 24 hodin.
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NASTAVENI NASTAVENI

DOPORUCENI PRO NASTAVENI

UzZivatel musi provadét nastaveni dle popsaného navodu v uZivatelské pfiru¢ce. Neprovadéjte zadny
druh nastaveni, ktery uZivatelska pfiru¢ka nepopisuje.

Pripadna nastaveni v pfiru¢ce neuvedena mohou byt provadéna pouze osobami z autorizovanych
servisl vyrobce.

IT

NASTAVENI DELKY SEKANT

1 — Vypnéte robota za pouziti tlac¢itka ON/OFF (viz “vypnuti robota”, strana 27).

2 — Prevratte robota a oprete jej tak, abyste neznicili kryci kapotu.

Pouzijte ochranné rukavice, abyste si neporezali ruce.

3 — Povolte Srouby upevnéni britu.

4 — Nasadte jednu nebo vice podloZek pro nastaveni poZadované délky sekani tak, jak je uvedeno
v tabulce na strané 10.

5 — Nasad‘te znovu bfit na puvodni misto (viz str. 36) a utadhnéte Srouby.

6 — PoloZte robota zpét do pracovni polohy.

NASAZENI

ROZPERKY SE SROUBY



NASAZENI
BRITU SE SROUBY
Ujistéte se, Ze naklon bfitu pfi startovni pozici robota je veden smérem dol(.

Zmensete délku sekani postupné. Doporucuje se pridavat rozpérky kazdé 2-3 dny, abychom dosahli
postupného kraceni travniku.

UzZivatelska prirucka
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POUZITi A PROVOZ POUZITi A PROVOZ

DOPORUCENI PRO POUZITI

Pfed prvnim poutzitim robota se doporucuje precist pozorné uzivatelskou ptirucku a ujistit se, Ze jsme
ji zcela porozuméli, zvlasté pak ¢asti obsahujici informace o bezpecném uzivani.

VyuzZivejte pfistroj pouze k Ucelu uvedenym vyrobcem a nevyménujte Zadnou ze soucasti, ani za cenu
ziskani jinych vlastnosti zafizeni.

T

POPIS OVLADACU ROBOTA

LOW BATTERYPAUSE
STARTSTOP

HIGH BATTERY

ONOFFONLOW BATTERYPAUSE
STARTSTOP

HIGH BATTERY

ONOFFON

Uvedeny nakres zndzoriuje pozici ovladacl na pfistroji.

A — ON/OFF: stisknéte pro zapnuti, ¢i vypnuti sekacky.

B — START/STOP: Stisknéte pro spusténi, ¢i stopnuti sekacky do rezimu stand-by.

23
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VYZNAM KOMBINACI LED KOTROLEK

IT

HIGH BATTERY

ON

OFF

ON

LOW BATTERY

PRESTAVKY

START

STOP

V PROVOZU

STALE ZAPNUTI robot v provozu
STALE ZAPNUT/ nizké nabiti baterie
1

STALE ZAPNUTI v reZimu pauzy

v reZimu pauzy z ddvodu nizkého nabiti baterii
1 BLIKANI trava je posekdna

2 BLIKANI trava neni pfitomna

1

2

STALE ZAPNUTI baterie nabita na maximum
1 BLIKANI stfedné nabitd baterie

uZivatelska ptirucka 24



VYZNAM KOMBINACI LED KONTROLEK

HIGH BATTERY

ON

OFF

ON

LOW BATTERY

PRESTAVKY

START

STOP

NABIJ SE

STALE ZAPNUTI nizké nabiti baterie
STALE ZAPNUTI baterie nabitd na maximum
1 BLIKNUTI stfedné nabita bateriel
STALE ZAPNUTI robot v provozu

IT
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OPRAVA

IT

1. Ovérte, Ze travnaty povrch ma vysku shodnou s pozadovanou vyskou, kterou robot ke své praci
potiebuje (viz. technické vlastnosti, strana 10).

2. Nastavte pozadovanou délku sekani (viz. nastaveni délky sekani, strana 23).

3. Ovérte, Ze pracovni plocha byla spravné ohranicena a Ze se na jejim povrchu nenachazeji prekazky,
které by branily spravnému provozu zafizeni robota, tak jak je uvedeno v této “Ptiprava a ohraniceni
pracovni plochy” a dalSich ¢astech.

4. Odpojte robota z napajeni (str. 22).

5. Umistéte robota do prostoru travniku, do mista, kde je trava vzdalena alespon
1 m (40,0 stop) od jakékoliv prekazky.

6. Stisknéte tlac¢itko OFF/ON a vyckejte nékolik sekund, nez se robot UplIné zapne.
7. Stisknéte tlacitko START/STOP, které slouzi k zahajeni pohybu robota.

KdyZ se robot zastavi z dlivod( popsanych v kapitole “Zastaveni robota”, prepnéte jej do
bezpecnostniho rezimu a preneste robota opét k nabijecimu mistu (viz. str. 22).

Pro lepsi kvalitu sekani a pro lepsi funkci senzor( rozpoznavani travniku nepouZzivejte zatizeni robota
v desti, ¢i ve veliké vlhkosti. Nejlepsich pracovnich vysledk(l se dosahne béhem dne.

BEZPECNOSTNI ZASTAVENIi ROBOTA

Béhem chodu zatizeni mizZe nastat situace, kdy bude nutno robota vypnout z divodu zabranéni
vzniku nebezpedi, zpisobené nahlym pohybem bfitu. Toto provedeme pomoci tla¢itka “ON/OFF”.

LOW BATTERYPAUSE
STARTSTOP

HIGH BATTERY
ONOFFON

Robota je nutné také vypnout pti provadéni udrzby a oprav (napfiklad: ¢isténi, nastaveni délky sekani
apod.).
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VYPNUTI ROBOTA

Robot se vypne automaticky, pokud nastane jedna z vyjmenovanych podminek:

Posekany travnik: Senzor zaznamenal posekany travnik a tudiz neni tfeba nadale sekat. Nabijte
baterii a znovu po jednom, nebo dvou dnech zapnéte robota, vidy na zakladé vzristu travniku.

]
Chybéjici travnik: Senzory rozpoznani nezaznamenaly po delsi ¢asovy Usek Zadny travnik.
[ ]

Vybitd baterie: Baterie se vybily a nemohou pohanét zafizeni.

Ochrana baterie: Ve chvili, kdy se baterie UpIné vybily, robot se Uplné vypne a nebude vykazovat
zadny signdl led diod na panelu. V tomto pripadé pfipojte robota na nabijecku. Robot se ihned
nezapne, jako obvykle, ale aZ po nékolika minutach.

T

HIGH BATTERY
ON

OFF

ON

LOW BATTERY
PAUSE

START

STOP
PRESTVAVKA
STALE ZAPNUTI
1 BLIKNUTI 2 BLIKNUTI 2 STALE ZAPNUTI
STALE ZAPNUTI

vybité baterie



prestdvka

travnik posekan

neni pfitomny zadny travnik

27
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NECINNOST ROBOTA A UVEDENI DO PROVOZU
IT

V pripadé planované delsi necinnosti robota, je nutné provést sérii Ukonu, které zaruci spravné
fungovani robota ve chvili jeho nového uvedeni do provozu.

1 — Peclivé robota ocistéte (viz “Cisténi robota”, strana 31).
2 — Lithiové baterie nabijte alespon kazdych pét mésicu.

3 — UloZte robota na chranéné a suché misto s teplotou v rozmezi 10-30 °C a zamezte pfistupu jinych
osob (déti, zvifata apod.).

4 — Odpojte zastrcku napajeni

Uvedeni do provozu

Pfed znovu uvedenim robota do provozu po delsi prestavce, postupujte dle popsaného postupu.
1 — Pfipojte zastrcku napdjeni do elektrické zasuvky.

2 — Zapnéte elektrické napajeni.

3 — Pro napajeni stisknéte tlacitko “ON”.

4 — Nabijejte baterii robota alespon 12 hodin.

5 — Jakmile je nabijeni dokonceno, zapnéte robota béznym zplsobem.

NABIJENI BATERI{ PO DELS{ NECINNOSTI

Umistéte robota do blizkosti nabijecky.

1. Ujistéte se, Ze nabijeci kontakty na kolech jsou Cisté.

2. Ovérte, Ze nabijeci soustava je pripojena k napéti (110V o 220V).

3. Pfipojte Cerny koli¢ek ke kolecku s cernym symbolem “-”.

4. Pripojte Cerveny kolicek ke kolecku s ¢ervenym symbolem “+”.

5. Jakmile dojde k propojeni s napétim, robot se automaticky zapne a zobrazi Uroven nabiti baterie.
(viz “vyznam kombinaci led kontrolek”, strana 25).

Po dokoncéeni nabijeni odpojte nejprve Cerveny kabel a poté kabel cerny. Stisknéte tlacitko “OFF”.



Lithiové baterie nabijejte alespon kazdych 5 mésicu.
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UZIVATELSKE RADY

V nésledujicim textu jsou uvedeny nékteré rady, které je nutno pfi provozu zafizeni dodrzovat.

| poté co podrobné prostudujete tuto pfirucku, provedte s robotem nékolik zkusebnich manipulaci.
Dobfre si tak zapamatujete ovladani a jeho zakladni funkce.

Zkontrolujte utaZzeni upevriovacich sroubl zakladnich soucasti.
[ ]
Provadéjte Casté sekani travy, aby trava pfilis nevyrostla.

NepouZivejte robota k sekani travy presahujici délku 3 cm (1,18 palce), dle tohoto upravte postaveni
bfitu.

Pokud je travnik zavlazovan automatickym systémem, nechte robota pracovat tak, aby sekani
zakoncil nejméné hodinu pred zavlazovanim. Pfedejdete tak poSkozeni robota i zavlaZzovaciho
systému.

Aby robot nezpusobil Skody, ovérte sklon terénu a ujistéte se, Ze nepresahuje pfipustné hodnoty.

Aby nedoslo k ohrozeni bezpeénosti béhem prace robota, ujistéte se, Ze se na pracovni plose
nenachazi osoby, obzvlasté déti, staré osoby, Ci osoby télesné postizené. Dbejte také na to, aby
nebyla pfitomna domdci zvifata.

Aby se takovému nebezpeci mohlo predejit, doporucuje se naprogramovat ¢as prace robota
v odpovidajicich ¢asech.

Nezapinejte robota v pfipadé desté, nebo v pfipadé vysoké vihkosti. Nejlepsich pracovnich vysledki
se dosdhne béhem dne.

IT
BEZNA UDRZBA

DOPORUCENI PRO UDRZBU



Béhem provadeéni udrzby pouzivejte osobni ochranné pomucky uvedené vyrobcem, obzvlasté
dochazi-li k manipulaci s britem.

Pfed provadénim udrzby se ujistéte, Ze robot neni v chodu (viz “Bezpecnostni Vypnuti robota”, strana
27).

TABULKA PLANOVANE UDRZBY

Frekvence vymény soucasti

Druh zdsahu

Odkazy

Ocistéte a zkontrolujte U€innost sekaciho britu “Cisténi robota”, strana 31).
Kazdy tyden

Pokud je bfit ohnuty z divodu narazu, nebo opotiebovany, vymérite jej

Viz “Vyména bfitu”, strana 36

Ocistéte nabijeci kontakty a odstrafite z nich oxidaci, viz “Ci§téni robota”. Cistéte robota jednou
mési¢né, viz. “Cisténi robota”

29
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CISTENI ROBOTA

1 — Prepnéte robota do bezpecnostniho rezimu (viz “Pfepnuti robota do bezpecénostniho rezimu”,
strana 27).

IT

Pouzivejte bezpecnosti rukavice, abyste si neporezali ruce.

2 — Ocistéte vsechny venkovni povrchy robota houbou a mydlovou vodou.

3 — Nepouzivejte rozpoustédla, nebo benzin, abyste neporusili lakovany povrch, ¢i soucasti z plastu.

4 — Nemyijte vnitfni ¢asti robota a nepouzivejte tlakové proudy vody, abyste neporusili elektrické a
elektronické soucdstky.

Abyste neznicCili elektrické a elektronické soucdstky, neponofujte robota do vody a to ani ¢astecné.

5 — Zkontrolujte spodni ¢asti robota (oblast bfitu a kolecek) a odstrante usazeniny a/nebo zbytky,
které by mohli branit dobrému fungovani robota.

6 — Pro odstranéni povlakl a/nebo jinych zbytkd na bfitu, pouZijte vhodny kartac.

7 — Ocistéte nabijeci kontakty baterie a odstrante oxidaci a elektronické kontakty suchym hadrem,
popfipadé brusnym papirem.



8 — Zkontrolujte naostreni bfitu. Pokud je to nutné, nabruste jej.
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PORUCHY, JEJICH PRICINY A ODSTRANENI, PRICINY A ODSTRANENI PORUCH
HLEDANI PORUCH

U&elem nésledujicich informaci je pomoci rozpoznani poruch a jejich napravy, nebo moznych
odchylek, ¢i dysfunkci, které by se v prabéhu uzivani mohly vyskytnout.

Nékteré poruchy mohou byt vyfeseny uZivatelem; jiné si Zadaji technickou zpUsobilost, ¢i jiné
dovednosti a musi byt provadény vyskolenym personalem s uznanou praxi v dané oblasti.

IT

Problémy pfi odstrarniovani poruch

Poskozeny bfit

Nahradte stavajici bfit novym (viz. “Vyména bfitu”, strana 36).
Znecistény bfrit (provazky, stuhy, zbytky plastu apod.).

Uvedte robota do bezpecnostniho rezimu (viz “Uvedeni robota do bezpecnostniho rezimu”, strana
27). Abyste si neporezali ruce, pouzijte bezpecnostni rukavice. Odblokujte bfit.

Robot je pfilis hlucny

Start robota nastal v blizkosti prekazek (méné, nez 1 m (40,0 palct), nebo v pfitomnosti
nepredvidatelnych prekazek (padlé vétve, zapomenuté predméty apod.).

Uvedte robota do bezpecnostniho rezimu (viz “Uvedeni robota do bezpecnostniho rezimu”, strana
27).

Odstrante prekazky a nastartujte .

Porucha elektrického motoru. Nechte opravit, nebo vyménit motor nejblizSim autorizovanym
servisem.

Prilis vysoka trava. Zménte délku sekani. (viz. “Nastaveni délka sekani”, strana 23).
Provedte pfipravné sekani s normalni sekackou.
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Problémy pfi odstrafovani obtizi

Pracovni plocha neni celd posekana.

Nedostate¢nd doba sekani

Prodluzte dobu sekani



Sekaci b¥it s povlaky a/nebo zbytky

Uvedte robota do bezpecnostniho rezimu (viz. “Uvedeni robota do bezpeénostniho rezimu”, strana
27). Abyste predesli porezani rukou, pouZijte bezpecnostni rukavice. Ocistéte sekaci bfit.

Opottebovany bfit

Nahradte bfit novym a origindlnim nahradnim dilem (viz. “Vyména bfitu”, strana
36).

Pracovni plocha presahuje moznou pracovni plochu robota.
Upravte pracovni plochu

(viz "Technické udaje", strana 10).

Hrozi ukonceni Zivotniho cyklu baterii.

Nahradte baterie originalnimi bateriemi.

Nedochazi k dplnému nabiti baterii.

Ocistéte pfipadnou korozi z kontaktnich mist na baterii (viz ”Ci$téni robota”, strana 31)
Nabijejte baterie po dobu alespon 12 hodin.

Kontrolky signalizuji “Chybu motoru kol”.

(1 nebo 2 bliknuti zelené kontrolky ON).

ON

OFF

ON

1 BLIKNUT{

chyba pravého motoru

1

2 BLIKNUTI

chyba levého motoru ON

OFF

ON

2

Nerovny terén, nebo terén s prekdzkami branicimi pohybu.

Ovérte, zda-li je travnik k sekani bez prohlubni, kamenu a jinych prekazek. V opacném pripadé
provedte napravu (viz “Pfiprava a ohraniceni pracovni plochy”, strana 16).

Porucha jednoho, nebo dvou motord pohonu kol.



Nechte opravit, nebo vyménit motor nejblizsSim autorizovanym servisem.
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Problémy pfi odstrarfiovani obtizi

Blikani led kontrolek signalizuje “Chybu motoru/ bFitu”.

3 zablikani zelené led kontrolky ON.

ON

OFF

ON

3 ZABLIKANI

chyba bfitu

3

Sekaci bfit je porusen.

Vymeérnite bfit novym nahradnim dilem (viz “Vyména bfitu”, strana 36).
Sekaci bfit obaleny necistotami (provazky, stuhy, zbytky plastu apod.).

Uvedte robota do bezpecnostniho rezimu (viz "Uvedeni robota do bezpecnostniho rezimu, strana 27)
Abyste predesli porezani rukou, pouZivejte bezpecnostnich rukavic.

Odblokovani bfitu.

Start robota probéhl v blizkosti prekazek (vzdalenost mensi, nez 1 m (40,0 palct), nebo v pritomnosti
nepredvidatelnych prekazek (padlé vétve, zapomenuté predméty apod.).

Uvedte robota do bezpecnostniho rezimu (viz "Uvedeni robota do bezpecnostniho rezimu, strana
27).

Odstrante prekazky a nastartujte robota.

Porucha elektrického motoru.

Nechte opravit, nebo vyménit motor nejblizsSim autorizovanym servisem.
PFiliS vysoka trava.

Navyste délku sekani (viz "Nastaveni délky sekani", strana 23).

Provedte pfipravné sekani s normalni sekackou.

Zablikani kontrolky led signalizuje “Pfeklopeni”

Kontrolka led (X) 4 bliknuti

Postupna.

ON



OFF

ON

4 BLIKNUTI

preklopeni

4

Povrch s pfiliSnym ndklonem terénu, nebo s nejasné vymezenymi okraji.
Ovérte instalacni predpisy. “Viz strana 16 a nasledujici”.

Porucha senzoru preklopeni.

Pokuste se znovu uvést robota do provozu.

V ptipadé, Ze problém pretrvava, nechte robota opravit nejblizSim autorizovanym servisem.
Robot se nezapina.

Ochrana baterii signalizuje jejich vybiti.

Pfipojte robota k nabijecce a vyckejte maximalné 4 hodiny.

Pokud nedojde k zapnuti, kontaktujte nejblizsi asisten¢ni centrum.
IT

33 uzivatelska pfirucka

ITIT

Nedostatecné napéti pfi nabijeni.

Zkontrolujte spravné pripojeni k nabijecce.

Napdjeni se nezapne

Praskld pojistka.

Nechte vyménit pojistku nejblizsim autorizovanym servisem.

HIGH BATTERY

ON

OFF

ON

LOW BATTERY

PAUSE

START

STOP



SIGNALIZACE CHYB

1 BLIKNUTI chyba pravého motoru 1
2 BLIKNUTI chyba levého motoru 2

3 BLIKNUTI chyba bitu 3

4 BLIKNUTI chyba prevrienim 4
uzivatelska ptirucka 34

DOPORUCENI PRI VYMENE SOUCASTI

Provedte vyménu a opravu dle instrukci vyrobce. V pfipadé, Ze takova vyména neni v uzivatelském
manualu popsana, obratte se na autorizovany servis.

VYMENA BRITU

IT

NASAZENI

BRIT SE SROUBY

ujistéte se o spravném nastaveni bfitu,

1 - Uvedte robota do

pozice startu, smérem dold.

bezpecnostniho rezimu (viz “Uvedeni robota do bezpecnostniho rezimu”, strana 27).
2 — Pfevratte robota a opfete jej zpisobem, aby jste neponicili jeho kryt.

3 — Povolte Srouby sekaciho bfitu.

4 — Nasad'te novy bfit a utdhnéte Srouby.

5 — Nastavte délku sekani (viz. “Nastaveni délky sekani”, strana 23).

6 — Prevratte robota zpét do pracovni polohy.

UKONCEN/ ZIVOTNOSTI ROBOTA

Abyste predesli pofezani rukou, pouzivejte ochranné rukavice.

Neznedistujte Zivotni prostfedi spotfebnim materialem. Likvidujte odpad zakonnym zpGsobem.
BRIT 2

35 uzivatelska prirucka
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